SECCION 6
Comandos Host Link

Esta seccion explica métodos y procedimientos para utilizar comandos de comunicaciones Host Link de los
CQM1/CPMLU/CPM1A/SRM1.
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Listade comandos

Los comandos de la siguiente tabla se pueden utilizar para comunicaciones
Host link con los CQM1/CPM1/CPM1A/SRM1. Estos comandos son enviados
por el ordenador al PLC.

Cédigo de Modo del PLC Nombre Pag.
cabecera RUN MON PRG
RR Valido Valido Valido LECTURA DE AREA IR/SR 335
RL Valido Valido Valido LECTURA DE AREA LR 336
RH Valido Valido Valido LECTURA DE AREA HR 336
RC Valido Valido Valido LECTURA DE PV 337
RG Valido Valido Valido LECTURA DE ESTADO DE TC 337
RD Valido Valido Valido LECTURA DE AREA DE DM 338
RJ Valido Valido Valido LECTURA DE AREA DE AR 338
WR No Valido | Valido Valido ESCRITURA DE AREA IR/SR 339
WL No Valido | Valido Valido ESCRITURA DE AREA LR 339
WH No Valido | Valido Valido ESCRITURA DE AREA HR 340
wcC No Valido | Valido Valido ESCRITURA DE PV 340
WG No Valido | Valido Valido ESCRITURA DE ESTADO DE TC 341
WD No Valido | Valido Valido ESCRITURA DE AREA DM 342
wWJ No Valido | Valido Valido ESCRITURA DE AREA AR 342
R# Valido Valido Valido LECTURASV 1 343
R$ Valido Valido Valido LECTURA SV 2 344
R% Valido Valido Valido LECTURA SV 3 (Sélo PLCs CQM1) 345
W# No Valido | Valido Valido CAMBIAR SV 1 346
wW$ No Valido | Valido Valido CAMBIAR SV 2 346
W% No Valido | Valido Valido CAMBIAR SV 3 (Sélo PLCs CQM1) 347
MS Valido Valido Valido LECTURA DE ESTADO 348
SC Valido Valido Valido ESCRITURA DE ESTADO 349
MF Valido Valido Valido LECTURA DE ERROR 350
KS No Valido | Valido Valido FORZADO A ON 351
KR No Valido | Valido Valido FORZADO A OFF 352
FK No Valido | Valido Valido FORZADOS MULTIPLES A ON/OFF 353
KC No Valido | Valido Valido CANCELACION DE FORZADOS 354
MM Valido Valido Valido LECTURA DE MODELO DE PLC 354
TS Valido Valido Valido PRUEBA DE COMUNICACIONES 355
RP Valido Valido Valido LECTURA DE PROGRAMA 355
WP No Valido | No Valido |Valido ESCRITURA DE PROGRAMA 356
QQ Valido Valido Valido COMANDO COMPUESTO 356
Xz Valido Valido Valido ABORTAR (s6lo comando) 358
*x Valido Valido Valido INICIALIZAR (sélo comando) 358
IC Comando indefinido (s6lo respuesta) 358

6-1 Procedimientos de comunicaciones
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Las comunicaciones Host link se ejecutan por medio de un intercambio de
comandos y respuestas entre el ordenador y el PLC. Con el CQM1, se pueden
utilizar dos métodos de comunicaciones. Uno es el método normal, en el quelos
comandos son generados por el ordenador y enviados al PLC. El otro método
posibilita que el PLC genere comandos para el ordenador.
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Transmisidn vy recepcidn de trama

Comandos del ordenador

El orden de intercambio de comandos y respuestas es el indicado en la
siguiente figura. El bloque de datos transferidos en una sola transmision se
denomina “trama.” Una trama esta compuesta de un maximo de 131 caracteres
de datos.

El derecho a enviar una trama se llama el “derecho de transmision”. La unidad
gue tiene el derecho de transmisién es aquélla que puede enviar una trama en
cualquier momento. El derecho de trasmision conmuta entre el ordenador y el
PLC cada vez que se transmite una trama. El derecho de transmisién se pasa
de la unidad que transmite a la receptora, cuando se recibe bien una termina-
cion (el codigo que marca el final de un comando o respuesta) o bien un delimi-
tador (el cédigo que separa tramas).

En comunicaciones host link, normalmente es el ordenador quien tiene el
primer derecho de transmision e inicia las comunicaciones. El PLC envia luego
automaticamente una respuesta.

Trama (comando) Trama (comando)
No. unidad No. unidad
Cabecera Cabecera
Ordenador
Texto Texto
FCS FCS
Terminacién « Terminacién ‘
Habilitada transmisiéon de
siguiente trama (es decir
transferido el derecho de
transmision)
No. unidad No. unidad
Cabecera Cabecera
Cadigo fin Cadigo fin
PLC
Texto Texto
FCsS FCSs
*  Terminacion * Terminacién
Trama (respuesta) Trama (respuesta)

Comandos del PC
(s6lo PLCs CQM1)

En comunicaciones host link con CQM1, el PLC también puede enviar coman-
dos al ordenador. En este caso, es el PLC el que tiene el derecho de transmision
e inicia las comunicaciones.

Ordenador
No respuesta
4
No. unidad
Cabecera
PLC Texto
FCS
Terminacién

Cuando se generan comandos hacia el ordenador, los datos se transmiten en
unadireccion desde el PLC al ordenador. Sies necesaria unarespuesta a dicho
comando utilizar un comando de comunicaciones de host link para escribir la
respuesta del ordenador en el PLC.

6-2 Formatos de comando y respuesta

Esta seccidn explica los formatos para comandos y respuestas que se inter-
cambian en comunicaciones host link.

6-2-1 Comandos del ordenador

Cuando se generaun comando desde el ordenador, los formatos del comandoy
de la respuesta son los siguientes.
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Formato de comando

@ x10! x 100

No. nodo

Formato de respuesta

El formato de comando del ordenador es el siguiente.

Cadigo Texto FCS Termina-
cabecera cién
@

Se debe colocar un simbolo “@” al principio.

No. de nodo

Identifica el PLC que esta comunicando con el ordenador.

Especificar el numero de nodo seleccionado en la configuracion del PLC (DM
6648, DM 6653).

Cdédigo de cabecera
Selecciona el cédigo de comando de 2 caracteres.

Texto
Selecciona los parametros de comando.

FCS
Selecciona un cédigo de 2 caracteres de secuencia de chequeo de trama. Ver
pagina 334.

Terminacion
Seleccionar dos caracteres, “*"y retorno de carro (CHR$(13)) paraindicar el fin
del comando.

Larespuesta del PLC se devuelve en el formato mostrado a continuacién. Pre-
parar un programa de tal forma que los datos de respuesta se puedan interpre-
tar y procesar.

@ x10! x 100 x 161 x 160 * r
No. nodo Cadigo Cadigo de Texto FCS Termina-
cabecera operacion cién

Transmisiones largas
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@, No. de Nodo., Cédigo de cabecera
Se devuelven los contenidos idénticos a los del comando.

Cdédigo de operacion
Devuelve el estado de finalizacién del comando (es decir, si se ha producido o
no un error).

Texto
Se devuelve texto solo cuando hay tal tipo de datos para leer.

FCS, Terminacién
Consultar las explicaciones correspondientes en "Formato de Comando”.

La maxima cantidad de informacion que se puede transmitir en una sola trama
es 131 caracteres. Por lo tanto un comando o respuesta de 132 caracteres o
mas, se ha de dividir en méas de una trama antes de la transmisioén. Cuando se
divide una transmision, las tramas primera e intermedias se marcan con un
delimitador en lugar de una terminacion.

Dividir Comandos (del Ordenador al PLC)

Segun se transmite cada trama, el nodo que las recibe espera a que se trans-
mita el delimitador. Después de transmitir el delimitador, se enviard la siguiente
trama. Este procedimiento se repite hasta que se haya transmitido el comando
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o respuesta completa. El siguiente diagrama muestra un ejemplo de comunica-
ciones host link direccionadas al PLC.

Trama 1 (comando) Trama 2 (comando) Trama 3 (comando)
No. unidad
Cabecera
Ordenador
Texto ‘ Texto ‘ Texto
FCS FCS FCS
Delimitador Delimitador Delimitador
.. Al ..
Delimitador Delimitador No. unidad
PLC
Cabecera
Cadigo fin )
Texto
FCS
Terminacion
Trama (respuesta)
Dividir Respuestas (del PLC al Ordenador)
Segunrecibe el ordenador cada trama, se transmite un delimitador al PLC. Des-
pués de haber transmitido el delimitador, el PLC transmitira la siguiente trama.
Este procedimiento se repite hasta que se haya transmitido la repuesta com-
pleta.
Trama (comando)
No. unidad
Cabecera
Ordenador
Texto
FCS
Terminacion Delimitador Delimitador
No. unidad
Cabecera Texto Texto
Cadigo fin
FCS FCS
PLC Texto Delimitador Terminacion
FCS Trama 2 (respuesta) Trama 3 (respuesta)
Delimitador

Tramal (respuesta)

Precauciones paratransmisiones largas

Cuando se dividen comandos tales como WR, WL, WC o WD que ejecutan
operaciones de escritura, prestar atencién para no dividir en tramas separadas
un dato que se debe escribir en un solo canal. Como se muestra en la figura,
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Seccion 6-2

Trama 1

Trama 2

Un canal de datos

verificar que se dividen las tramas de tal forma que coincidan con las divisiones
entre canales.

Cadigo
cabecera

Datos r

Un canal de datos FCS Delimita-
s dor

No se dividen los datos del mismo canal

Datos * r

FCS Termina-
cién

No sedividen los datos del mismo canal

FCS (Secuencia de control de trama)

Cuando se transmite una trama, se coloca un FCS justo antes del delimitador o
terminacion para chequear si se hagenerado algin error de datos. EIFCS esun
dato de 8 bits convertido a dos caracteres ASCII. El dato de 8 bits es el resultado
de una OR exclusiva de los datos, desde el principio de latrama hasta el final del
texto de latrama (es decir, inmediantamente antes del FCS). Calculando el FCS
cadavez que se recibe unatrama con el FCS incluido en ella, posibilita detectar
errores de datos generados en la trama.

@ 1 0 R R 0 0 0 1 4 2 * r
No. nodo Cabecera Texto FCS Termina-
- N cion
Rango de calculo de FCS
Cadigo ASCII
@ 40 0100 0000
EOR
1 31 0011 0001
EOR
0 30 0011 0000
EOR
R 52 0101 0010
1 31 0011 0001
Resultado 0100 0010 ) .
i i Convertido a hexadecimal.
4 2 Tratado como caracteres ASCII.

Programa ejemplo para FCS Este ejemplo muestra un programaBASIC paraejecutar un chequeode FCS en
una trama recibida por el ordenador.
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400
410
420
430
440
450

460
470
480
490
500
510
520

* FCSCHECK
L=LEN( RESPONSE$) ' ........... Dato transmitido y recibido
Q=0: FCSCK$=" "~
A$=RI GHT$( RESPONSES, 1)
PRI NT RESPONSES, AS, L
| F A$="*" THEN LENGS=LEN( RESPONSES) - 3

ELSE LENGS=LEN( RESPONSES$) - 2
FCSP$=M D$( RESPONSES$, LENGS+1, 2) ' .... FCS recibido
FOR I1=1 TOLENGS ' ........... Numero de caracteres en FCS
Q=ASC( M D$( RESPONSES, |, 1)) XOR Q
NEXT |
FCSD$=HEX$( Q
| F LEN(FCSD$) =1 THEN FCSD$="0" +FCSD$ ' FCS resultado
| F FCSD$<>FCSP$ THEN FCSCK$="ERR’
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Seccion 6-3

Nota

530 PRI NT*“ FCSD$="; FCSD$, “ FCSP$="; FCSP$, “ FCSCK$="; FCSCK$
540 RETURN

1. Larecepcion normal de datos incluye el FCS, delimitador o terminacion y
asi sucesivamente. Sin embargo, cuando se produce un error en la trans-
mision, el FCS o algun otro dato pueden no incluirse. Verificar la programa-
cion del sistema para cubrir esta posibilidad.

2. En este programa ejemplo, el codigo de CR (CHR$(13)) no se introduce
para RESPONSES$. Cuando se incluye el codigo de CR, hacer los cambios
en lineas 430y 450.

6-2-2 Comandos del PLC (s6lo CQM1/SRM1)

Formato de recepcion

En comunicaciones host link, normalmente los comandos son enviados por el
ordenador al PLC, pero también es posible que el PLC, si es un CQM1/SRM1,
envie comandos al ordenador. En modo Host Link, cualquier dato puede ser
transmitido del PLC al ordenador. Para enviar un comando al ordenador, utilizar
lainstruccion TRANSMIT (TXD(--)) en el programa del PLC en modo Host Link.

TXD(--) envia datos del puerto especificado (RS-232C o de periféricos). Para
mas informacién ver TXD (--) en pagina 321.

Cuando se ejecuta TXD(--), los datos almacenados en los canales comen-
zando con el primer canal de enviar se convierte a ASCll y se envia al ordenador
como un comando de host link en el formato indicado a continuacion. El simbolo
“@", nimero de nodo, coédigo de cabecera, FCS y delimitador se afiaden
automaticamente cuando se envia la transmisién. En el ordenador es necesario
preparar antes un programa para interpretar y procesar este formato.

@ E X 122 caracteres max. * r
No. nodo Cabecera Texto FCS Termina-
(Debe ser “EX”) cion

Un byte de datos (2 digitos hexadecimales) se convierten a dos caracteres
ASCII paralatransmision, la cantidad de datos en la transmision es dos veces la
cantidad de canales especificados para TXD(--). El nUmero maximo de carac-
teres para transmision es 122 y el nimero maximo de bytes que se pueden
designar para TXD(--) es la mitad, es decir 61.

6-2-3 Cadigos de fin de respuesta

Consultar 8-7 Errores de Host Link la tabla que contiene los cddigos de fin de
respuesta que pueden ser devueltos en comunicaciones host link. Un cddigo de
fin 00 indica que el comando se complet6 correctamente.

6-3 Comandos Host Link

Esta seccion explica los comandos que se pueden generar desde el ordenador
al PLC.

6-3-1 LECTURA DE AREA IR/SR -- RR

Formato de comando

@ x10! x100

No. nodo

Lee los contenidos del numero especificado de canales IR y SR, comenzando
por el canal especificado.

R R x103x102 x 101 x 109 x 103 x 102 x 10! x 100 * r
Cabecera Canal inicial No. de canales FCS Termina-
(0000 a 0255) (0000 a 0256) cion

Nota Canalinicial: 0000 a 0255 en PLCs CQM1, 0000a 0019y 0200a0255enPLCs

CPM1/CPM1A/SRML1.
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Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x10! x100 R R x161 x 160 x 163 x 162 x 161 x 160 * r
No.nodo Cabecera Fin Dato leido (1 canal) FCS Termina-

cién
Datos leidos (para nUmero de
canales leidos)

Nota 1. No se pueden especificar los canales 0020 a 0199 en los PLCs
CPM1/CPM1A/SRML1. Si se intenta leer cualquiera de estos canales, se
devolvera una respuesta de 0000.

4 Cuando se lean mas de 30 canales de datos, se dividira la respuesta.
Parametros Datos leidos (Respuesta)
Los contenidos del nUmero de canales especificados por el comando se devuel-

ven en hexadecimal como respuesta. Los canales se devuelven en orden,
comenzando por el canal inicial especificado.

6-3-2 LECTURA DE AREA LR ——RL

Lee los contenidos del nUmero de canales LR especificado, a partir de uno

dado.
Formato de comando
@ x10! x100 R L x103 x102 x 10! x 100 x 103 x 102 x 101 x 100 * r
No.nodo  Cabecera Canal inicial No. de canales? FCSs Termina-

cién

Nota 1. Canal inicial: 0000 a 0063 en PLCs CQM1, 0000 a 0015 en PLCs

CPM1/CPM1A/SRM1
4 No. de canales: 0001 a 0064 en PLCs CQM1, 0001 a 0016 en PLCs
CPM1/CPM1A/SRM1
Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizaciéon normal.
@ x10! x109 R L x161 x 160 x 163 x 162 x 161 x 16° * r
No. nodo Cabecera Fin Dato leido (1 canal) FCS Termina-

cién
Datos leidos (para nUmero de
canales leidos)

Parametros Datos leidos (Respuesta)
Los contenidos del nUmero de canales especificados por el comando se devuel-
ven en hexadecimal como respuesta. Los canales se devuelven en orden,
comenzando por el canal inicial especificado.

6-3-3 LECTURA DE AREA HR —— RH

Lee los contenidos del nimero de canales HR especificado, a partir de uno

dado.
Formato de comando
@ x10! x100 R H x103 x102 x 101 x 109 x 103 x 102 x 10! x 100 * r
No.nodo  Cabecera Canal inicial No. de canales 2 FCs Termina-

cién

Nota 1. Canal inicial: 0000 a 0099 en PLCs CQM1, 0000 a 0019 en PLCs
CPM1/CPM1A/SRM1
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4 No. de canales: 0001 a 0100 en PLCs CQM1, 0001 a 0020 en PLCs

CPM1/CPM1A/SRM1
Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x10! x109 R H x161 x 160 x 163 x 162 x 161 x 160 * r
No. nodo Cabecera Fin Dato leido (1 canal) FCS Termina-
. . cion
Datos leidos (paranumero de canales
leidos)
Parametros Datos leidos (Respuesta)

Los contenidos del nUmero de canales especificados por el comando se devuel-
ven en hexadecimal como respuesta. Los canales se devuelven en orden,
comenzando por el canal inicial especificado.

6-3-4 LECTURA DE PV —— RC

Lee los contenidos del nimero especificado de PVs (valor presente) de tempo-
rizador/contador, comenzando por el temporizador/contador especificado.

Formato de comando

@ x10! x100 R C x103x10%2 x 10! x 100 x 103 x 102 x 101 x 100 * r
No. nodo Cabecera TIM/CNT inicial 1 No. de TIM/CNTs 2 FCS Termina-
cion
Nota 1. T/C inicial: 0000 a 0511 en PLCs CQM1, 0000 a 0127 en PLCs
CPM1/CPM1A/SRM1
4 No.deT/Cs: 0001 a 0512 en PLCs CQM1, 0001 a 0128 en PLCs
CPM1/CPM1A/SRM1
Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizaciéon normal.
@ x10! x100 R C x16! x 160 x 103 x 102 x 101 x 100 * r
No. nodo Cabecera Fin Leer dato (1 canal) FCS Termina-
Leer dato (para nimero de canales cion
leidos)

Cuando se lean mas de 30 canales de datos, se dividira la respuesta.

Parametros Datos leidos (Respuesta)
El nimero de valores presentes especificado por el comando se devuelve en
hexadecimal como respuesta. Los PVs se devuelven en orden, comenzando
por el temporizador/contador especificado.

6-3-5 LECTURA DE ESTADO DE TC —— RG

Lee el estado de los indicadores de finalizacion del nimero de temporizadores/
contadores especificados, comenzando por el temporizador/contador especifi-

cado.
Formato de comando
@ x10! x100 R G x103x102 x 10! x 109 x 103 x 102 x 10! x 100 * r
No. nodo Cabecera TIM/CNT inicial No. de temporizadores/ FCS Termina-

contadores 2 cion

Nota 1. T/Cinicial: 0000 a 0511 en PLCs CQML1, de 0000 a 0127en PLCs
CPM1/CPM1A/SRM1

4 No.deT/Cs: 0001 a 0512 en PLCs CQM1, de 0001 a 0128 en PLCs
CPM1/CPM1A/SRM1
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Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
10! x 100 161 x 169 ON/ *
@ x10t x10Y R GXGXGOFF r
i

No. nodo Cabecera Fin FCS Termina-
Dato leido cion
(1 TIM/CNT)
Datos leidos

(para nimero de TC leidos)

Cuando se lean mas de 123 TIM/CNT, se dividira la respuesta.

Parametros Datos leidos (Respuesta)
Se devuelve como respuesta el estado del nimero de indicadores de finaliza-
cion especificados por el comando. “1” significa que el indicador estd en ON.

6-3-6 LECTURA DE AREA DM -—-RD

Lee los contenidos del numero especificado de canales de DM, comenzando
por el canal especificado.

Formato de comando

@ x10! x100 R D x10%x102 x 101 x 100 x 103 x 102 x 101 x 109 * r
No. nodo Cabecera Canal inicial * No. de canales FCS Termina-
(0001 a 6656) cién

Nota Canalinicial: 0000 a 6655 en PLCs CQM1, 0000a 1023y 6144 a6655enPLCs
CPM1/CPM1Ay 0000 a 2047 y 6144 a 6655 en PLCs SRM1.

Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizaciéon normal.
@ x10! x109 R D x161 x169 x 163 x 162 x 161 x 160 * r
No. nodo Cabecera Fin Dato leido (1 canal) FCS Termina-

cién
Datos leidos (paranimero de canales
leidos)

Nota 1. No se pueden especificar los canales 1024 a 6143 en PLCs CPM1/CPM1A
y 2048 a 6143 en PLCs SRM1. Si se intenta leer cualquiera de estos
canales, se devolvera una respuesta de 0000.

4  Cuando se lean mas de 30 canales de datos, se dividira la respuesta.
Parametros Datos leidos (Respuesta)
Se devuelve como respuesta los contenidos en hexadecimal del nimero de

canales especificado por el comando. Los canales se devuelven en orden,
comenzando con el canal inicial especificado.

Nota Prestar atencién a la configuracion del area de DM, dado que difiere segin los
modelos.

6-3-7 LECTURA AREA AR —-RJ

Lee los contenidos del nimero especificado de canales AR, comenzando por

uno dado.
Formato de comando
@ x10! x100 R J  x103 x102 x 10! x 109 x 103 x 102 x 10! x 100 * r
No. nodo Cabecera Canal inicial 1 No. de canales 2 FCS Termina-

cién

Nota 1. Canal inicial: 0000 a 0027 en PLCs CQM1, 0000 a 0015 en PLCs
CPM1/CPM1A/SRM1
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4 No. de canales: 0001 a 0028 en PLCs CQM1, 0001 a 0016 en PLCs

CPM1/CPM1A/SRML1.
Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x10! x100 R J  x16! x169 x 163 x 162 x 161 x 160 * r
No. nodo Cabecera Fin Dato leido (1 canal) FCS Termina-
Datos leidos con
(para numero de canales
leidos)
Parametros Datos leidos (Respuesta)

Como respuesta se devuelven en hexadecimal los contenidos del nimero de
canales especificado por el comando. Los canales se devuelven en orden,
comenzando con el canal inicial especificado.

6-3-8 ESCRIBIR AREA IR/SR -—— WR

Escribe datos en las areas de IR y SR, comenzando por el canal especificado.
La escritura se realiza canal por canal.

Formato de comando
@ x101 x100 w R x10%x102 x 10! x 100 x 163 x 162 x 161 x 160 * r

No.nodo  Cabecera Canal inicial * Escribir dato (1 canal) FCS Termina-
cion
Escribir dato
(para namero de canales a
escribir)

Nota 1. Canalinicial: 0000 a 0252 en PLCs CQM1, 0000 a 0019 y 0200 a 0252 en
PLCs CPM1/CPM1A/SRML1.

4  Dividir el comando cuando se escriban mas de 30 canales de datos.

Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x101x100 w R x161 x16° * r
No. nodo Cabecera Fin FCS Termina-

cién

Nota No se pueden especificar los canales 0020 a 0199 en PLCs
CPM1/CPM1A/SRML1.Si se intenta escribir en uno de estos canales, no se eje-
cutara la operacion de escritura y dara finalizacién normal.

Parametros Escribir datos (Comando)
Especificar en orden los contenidos del numero de canales a escribir en el area
IR 0 SR en hexadecimal, comenzando con el canal inicial especificado.

Nota Sise especifican datos de escritura que exceden el rango permisible, se gene-
rard un error y no se ejecutara la operacion de escritura. Si, por ejemplo, se
especifican dos canales de escritura designando como canal inicial el 252, se
deberia escribir en los canales 252 y 253, pero dado que este ultimo estéa fuera
del rango, se generard un error y no se ejecutara el comando.

6-3-9 ESCRIBIR AREA LR —— WL

Escribe datos en las areas de LR, comenzando por el canal especificado. La
escritura se realiza canal por canal.
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Formato de comando

@ x101 x100 w L x103x10%2 x 101 x 100 x 163 x 162 x 161 x 160 * r

No. nodo Cabecera Canal inicial * Escribir dato (1 canal) FCS Termina-
cion
Escribir dato
(para ndmero de canales a
escribir)

Nota Canal inicial: 0000 a 0063 en PLCs CQM1, 0000 a 0015 en PLCs

CPM1/CPM1A/SRM1
Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x101 x100 w L x16l x16° * r
No.nodo  Cabecera Fin FCS Termina-
cion
Parametros Escribir datos (Comando)

Especificar en orden los contenidos del nimero de canales a escribir en el area
LR en hexadecimal, comenzando con el canal inicial especificado.

Nota Sise especifican datos de escritura que exceden el rango permisible, se gene-
rard un error y no se ejecutara la operacion de escritura. Si, por ejemplo, se
especifican cinco canales de escritura designando como canal inicial el 60, se
deberia escribir en los canales 60 a 64, pero dado que este Ultimo esta fuera del
rango, se generara un error y no se ejecutara el comando.

6-3-10 ESCRIBIR AREA HR —— WH

Escribe datos en las areas de HR, comenzando por el canal especificado. La
escritura se realiza canal por canal.

Formato de comando

@ x10! x100 w H x103 x102 x 101 x 100 x 163 x 162 x 161 x 169 * r
No. nodo Cabecera Canal inicial * Escribir dato (1 canal) FCS Termina-
cion

Escribir datos
(para no. de canales a
escribir)

Nota Canal inicial: 0000 a 0063 en PLCs CQM1, 0000 a 0019 en PLCs

CPM1/CPM1A/SRM1
Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizaciéon normal.
@ x101x100 w H x161 x16° * r
No. nodo Cabecera Fin FCS Termina-
cion
Parametros Escribir datos (Comando)

Especificar en orden los contenidos del nimero de canales a escribir en el area
HR en hexadecimal, comenzando con el canal inicial especificado.

Nota Sise especifican datos de escritura que exceden el rango permisible, se gene-
rard un error y no se ejecutara la operacion de escritura. Si, por ejemplo, se
especifican tres canales de escritura designando como canal inicial el 98, se
deberia escribir en los canales 98 a 100, pero dado que este Ultimo esta fuera
del rango, se generard un error y no se ejecutara el comando.

6-3-11 ESCRIBIR PV —— WC

Escribe los PVs (valor presente) de temporizadores/contadores comenzando
por el temporizador/contador especificado.
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Formato de comando

@ x10! x100 w C x103x102 x 10! x 109 x 163 x 162 x 161 x 169 * r
No.nodo  Cabecera TIM/CNT inicial * Escribir datos (1 TIM/CNT) FCS Termina-
cion

Escribir datos
(para no. de PVs a
escribir)

Nota 1. T/Cinicial: 0000 a 0511 en PLCs CQM1, 0000 a 0127 en PLCs
CPM1/CPM1A/SRM1

4  Dividir el comando cuando se escriban mas de 29 canales de datos.

Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x101 x100 w C x161 x16° * r
No. nodo Cabecera Fin FCS Termina-
cion
Parametros Escribir datos (Comando)

Especificar los nimeros BCD para valores presentes de temporizadores/conta-
dores que se han de escribir, comenzando por el temporizador/contador inicial.

Nota 1. Cuando se utiliza este comando para escribir datos en el &reade PV, el indi-
cador de finalizacion para los temporizadores/contadores que se han
escrito se pondran en OFF.

2. Silos datos especificados para escritura exceden el rango permisible, se
generara un error y no se ejecutara el comando. Si, por ejemplo, se especi-
fica 510 como canal inicial y se han de escribir tres datos, el 512 sera el
ultimo canal para escribir el dato y el comando no se ejecutara dado que
TC512 esta fuera del rango.

6-3-12 ESCRIBIR ESTADO DE TC —— WG

Escribe el estado de los indicadores de finalizacion para temporizadores y con-
tadores en el &reade TC, comenzando por el nUmero de temporizador/contador
especificado. La escritura se realiza canal por canal.

Formato de comando

00 ON/

1 0 3 2 1
@ x10+tx10° w G x10°x104 x10% x 1 OFF r

No.nodo Cabecera TIM/CNT inicial * FCS Termina-

A .z
Escribir datos cion

(1 TIM/ICNT)

Escribir datos
(para nimero de TC a escribir)

Nota 1. T/C inicial: 0000 a 0511 en PLCs CQM1, 0000 a 0127 en PLCs
CPM1/CPM1A/SRM1
4  Dividir el comando cuando se escriba el estado de mas de 118 temporiza-
dores/contadores.
Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizaciéon normal.
@ x101 x100 w G x16lx160 * r
No. nodo Cabecera Fin FCS Termina-
cion
Parametros Escribir datos (Comando)

Especifica el estado ON u OFF de los indicadores de finalizacion, para el
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Nota

ndmero de temporizadores/contadores a escribir, desde el canal inicial. Cuando
el indicador de finalizacién esta en ON, indica que el tiempo o contaje se ha
alcanzado.

Silos datos especificados para escritura exceden el rango permisible, se gene-
rard un error y la operacion no se ejecutara. Si, por ejemplo, se especifica 510
como canalinicial y se han de escribir tres datos, el 512 sera el Ultimo canal para
escribir el dato y el comando no se ejecutara dado que TC512 esté fuera del
rango.

6-3-13 ESCRIBIR AREA DM —- WD

Formato de comando

@ x10! x10° w D

No. nodo Cabecera

Nota

Formato de respuesta

Nota

Parametros

Escribe datos en el area de DM comenzando por el canal especificado. La escri-
tura se realiza canal por canal.

x 103 x 102 x 101 x 100 x 163 x 162 x 161 x 160 * r
Canal inicial Escribir datos (1 canal) FCS Termina-
(0000 a 6143) cion

Escribir datos
(para namero de canales a
escribir)

1. Canal inicial: 0000 a 6143 en PLCs CQM1, 0000 a 1023 y 6144 a 6655 en
PLCs CPM1/CPM1A y 0000 a 2047 y 6144 a 6655 en PLCs SRM1.

4 Dividir el comando cuando se escriban de 29 canales de datos.

Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.

@ x10! x109 w D x16! x16° * r
No.nodo Cabecera Fin FCS Termina-
cion

No se pueden especificar los canales 1024 a 6143 enlos PLCs CPM1/CPM1Ay
2048 a 6143 en PLCs SRML1. Si se intenta escribir en cualquiera de estos
canales, no se ejecutara la operacion de escritura y finalizard normal.

Escribir datos (Comando)
Especificar en orden los contenidos del nimero de canales a escribir en el area
de DM en hexadecimal, comenzando con el canal inicial especificado.

Nota 1. Silos datos especificados para escritura exceden el rango permisible, se

generara un error y la operacion no se ejecutara. Si, por ejemplo, se espe-
cifica 6142 como canal inicial y se han de escribir tres canales, el 6144 sera
el ultimo canal para escribir el dato y el comando no se ejecutara dado que
DM6144 esté fuera del rango.

2. Prestar atencion a la configuracion del area de DM, dado que difiere segun
los modelos.

6-3-14 ESCRIBIR AREA AR ——WJ

Formato de comando

@ x10' x109 w 3

No.nodo  Cabecera

Escribe datos en el &rea de AR comenzando por el canal especificado. La escri-
tura se realiza canal por canal.

x 103 x 102 x 101 x 100 x 163 x 162 x 161 x 160 * r

Canal inicial * Escribir dato (1 canal) FCS Termina-

- cién
Escribir datos o
(para nimero de canales a escribir)

Nota Canal inicial: 0000 a 0027 en PLCs CQM1, 0000 a 0015 en PLCs
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Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x10! x109 w J x16l! x 160 * r
No.nodo  Cabecera Fin FCS Termina-
cion
Parametros Escribir datos (Comando)

Especificar en orden los contenidos del nimero de canales a escribir en el area
de DM en hexadecimal, comenzando con el canal inicial especificado.

Nota Silos datos especificados para escritura exceden el rango permisible, se gene-
rard un error y la operacién no se ejecutara. Si, por ejemplo, se especifica 26
como canal inicial y se han de escribir tres canales, el 28 sera el ultimo canal
para escribir el dato y el comando no se ejecutara dado que AR 28 esta fuera del
rango.

6-3-15 LECTURA DE SV 1 —— R#

Busca la primera ocurrencia de una instruccién TIM, TIMH(15), CNT y
CNTR(12) con el numero de TC especificado en el programa de usuario y lee el
SV, asumiendo seleccionado como una constante. ElI SV leido es un nimero
decimal de 4 digitos (BCD). Se busca desde el principio del programay tardara
aproximadamente 10 segundos en producir una respuesta.

Formato de comando

@ x10! x100 R # OPl oPZ OP3 OP4 x103 x102 x 10! x 100 * r

No. nodo Cabecera Nombre Ndmero de TC * FCS Te'rmina-
cién

Nota Numero de TC: 0000 a 0511 en PLCs CQM1, 0000 a 0127 en PLCs

CPM1/CPM1A/SRM1
Formato de respuesta
@ x10! x109 R # x161 x 160 x 103 x 102 x 101 x 100 * r
No. nodo Cabecera Fin SV FCS Termina-
cion
Parametros Nombre, Nimero de TC (Comando)

Especificar lainstruccion paraleer su SV en "Nombre” en cuatro caracteres. En
"Numero de TC” especificar el nimero de temporizador/contador utilizado para
la instruccion.

Nombre de instruccion Clasificacion
OP1 OP2 OP3 OP4
T [ M (Espacio) | TEMPORIZADOR
T | M H TEMPORIZADOR DE ALTA
VELOCIDAD
C N T (Espacio) | CONTADOR
C N T R CONTADOR REVERSIBLE

SV (Respuesta)
Devuelve la constante SV.

Nota 1. Lainstruccién especificada en”’Nombre” debe darse en cuatro caracteres.
Si quedan huecos vacios, rellenar con espacios hasta completar 4 carac-
teres.
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2. Silainstruccion aparece mas de una vez en el programa, solo se leerd la
primera.

3. Utilizar este comando sélo cuando sea definitivo que se ha seleccionado
una constante para SV.

4  Elcodigo de respuesta de fin indicard un error (16) si el SV no se introdujo
COMo una constante.

6-3-16 LECTURA DE SV 2 —- R$

Lee la constante SV ola direccion del canal donde esta almacenado el SV. EI SV
gue se lee es un nimero decimal de 4 digitos (BCD) escrito como el segundo
operando para la instruccion TIM, TIMH(15), CNT o CNTR(12) en la direccién
especificada en el programa de usuario. Esto sélo se puede realizar con un pro-
grama de menos de 10K.

Formato de comando

@ x10! x109 R $ x10% x102 x 10! x 100 OP1 OP2 OP3 OP4 x 103 x 102 x 10! x 100 * r
No. nodo Cabecera Direccion de Nombre TIM/CNT * FCS Termina-
programa cién

Nota Numero de TC: 0000 a 0511 en PLCs CQM1, 0000 a 0127 en PLCs
CPM1/CPM1A/SRM1

Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.

@ x10! x100 R $ x161 x160 OP1 OP2 OP3 OP4 x 103 x 102 x 101 x 100 * r

Termina-
cién

No.nodo Cabecera Fin Operando SV FCS

Parametros Nombre, nimero de TC (Comando)
Especificar el nombre de la instruccion para leer el SV en "Nombre”. Realizar
esta seleccion en 4 caracteres. En “Numero de TC,” especificar el nimero de

temporizador/contador utilizado por la instruccion.

Nombre de instruccion Clasificacion
OP1 OP2 OP3 OP4
[ M (Espacio) | TEMPORIZADOR
| M H TEMPORIZADOR DE ALTA
VELOCIDAD
C N T (Espacio) | CONTADOR
C N T R CONTADOR REVERSIBLE

Operando, SV (Respuesta)

El nombre que indica la clasificacién de SV se devuelve a “Operando,” y se
devuelve a "SV” la direccion de canal donde esta almacenado el SV o la
constante de SV.

Operand Clasificacion | Constante o direccion de
canal

OP1 | OP2 OP3 OP4 PLCs CQM1 | PLCs CPM1
C I o] (Espacio) [IRo SR 0000 a 0255 | 0000 a 0019
0200 a 0255

L R (Espacio) [ (Espacio) |LR 0000 a 0063 | 0000 a 0015
H R (Espacio) [ (Espacio) |HR 0000 a 0099 | 0000 a 0019
A R (Espacio) | (Espacio) |AR 0000 a 0027 | 0000 a 0015
D M (Espacio) | (Espacio) |DM 0000 a 6655 | 0000 a 6655
D M - (Espacio) | DM (indirecto) | 0000 a 6655 | 0000 a 6655
C (0] N (Espacio) | Constante 0000 a 9999 | 0000 a 9999
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Nota El nombre de la instruccion especificado bajo “Nombre” debe darse en cuatro
caracteres. Rellenar los huecos vacios con espacios para completar cuatro
caracteres.

6-3-17 LECTURA DE SV 3 —— R% (s6lo PLCs CQM1)

Lee la constante SV ola direccion del canal donde esta almacenado el SV. EI SV
gue se lee es un nimero decimal de 4 digitos (BCD) escrito como el segundo
operando para la instruccion TIM, TIMH(15), CNT o CNTR(12) en la direccién
especificada en el programa de usuario. Esto sélo se puede realizar con un pro-
grama de menos de 10K.

Formato de comando

@ x10! x100 R % x 105 x 104 x 103 x 102 x 101 x 100 OP1 OP2 OP3 OP4 x 103 x 102 x 10! x 100

i

No. nodo  Cabecera Direccion de Nombre TIM/CNT
programa (0000 a 0511)
Debe ser “0”

FCS Termina-
cién

Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizaciéon normal.
@ x10! x100 R % x161 x 160 OP1 OP2 OP3 OP4 x 103 x 102 x 10! x 10° * r
No. nodo Cabecera Fin Operando SV FCS Termina-
cion
Parametros Nombre, nimero de TC (Comando)

Especificar el nombre de la instruccién para leer el SV en "Nombre”. Realizar
esta seleccion en 4 caracteres. En “Numero de TC,” especificar el nimero de
temporizador/contador utilizado por la instruccion.

Nombre de instruccién Clasificacion Rango de
numero de
OP1 OoP2 OP3 OP4 TC
T [ M (Espacio) | TEMPORIZADOR 0000 a 0511
T | M H TEMPORIZADOR DE
ALTA VELOCIDAD
C N T (Espacio) | CONTADOR
C N T R CONTADOR
REVERSIBLE

Operando, SV (Respuesta)

El nombre que indica la clasificacién de SV se devuelve a “Operando,” y se
devuelve a "SV” la direccion de canal donde esta almacenado el SV o la
constante de SV.

Operando Clasificacion Qonstgpte 0
OP1 | OP2 OP3 OP4 dlregac;]c;rl't de
C I o] (Espacio) |IRo SR 0000 a 0255
L R (Espacio) |(Espacio) |LR 0000 a 0063
H R (Espacio) |(Espacio) |HR 0000 a 0099
A R (Espacio) |(Espacio) |AR 0000 a 0027
D M (Espacio) | (Espacio) |DM 0000 a 6655
D M * (Espacio) |DM (indirecto) 0000 a 6655
C (0] N (Espacio) | Constante 0000 a 9999
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Nota El nombre de la instruccion especificado bajo “Nombre” debe darse en cuatro
caracteres. Rellenar los huecos vacios con espacios para completar cuatro
caracteres.

6-3-18 CAMBIAR SV 1 —— W#

Busca la instruccién TIM, TIMH(15), CNT o CNTR(12) especificada en el pro-
grama de usuario y cambia el SV por la nueva constante de SV especificada en
el segundo dato de la instruccion. La busqueda empieza desde el principio del
programa y tardara aproximadamente 10 segundos para producir una

respuesta.
Formato de comando
@ x10! x100 w # OP1 OP2 OP3 OP4 x103 x 102 x 101 x 100 x 103 x 102 x 101 x 100 * r
No. nodo  Cabecera Nombre TIM/CNT * SV (0000 a 9999) FCS Termina-

cién

Nota Numero de TC: 0000 a 0511 en PLCs CQM1, 0000 a 0127 en PLCs

CPM1/CPM1A/SRM1
Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x10' x100 w # x161 x16° * r
No. nodo Cabecera Fin FCS Termina-
cion
Parametros Nombre, nimero de TC (Comando)

En“Nombre,” especificar el nombre de lainstruccion, en cuatro caracteres, para
cambiar el SV. En “Numero de TC", especificar el nimero de temporizador/con-
tador utilizado para la instruccion.

Nombre de instruccion Clasificacion
OP1 OP2 OP3 OP4
T [ M (Espacio) | TEMPORIZADOR
T | M H TEMPORIZADOR DE ALTA
VELOCIDAD
C N T (Espacio) | CONTADOR
C N T R CONTADOR REVERSIBLE

6-3-19 CAMBIAR SV 2 —— W$

Cambia los contenidos del segundo dato de la instruccion TIM, TIMH(15), CNT
0 CNTR(12) en la direccién especificada del programa de usuario. Esto sélo se
puede realizar con un programa de menos de 10 K.

Formato de comando

@ x10! x100 w $ x103 x102 x 10! x100 OP1 OP2 OP3 OP4 x 103 x102 x 10! x 100

No. nodo  Cabecera Direccién de Nombre TIM/CNT *
programa
OP1 OP2 OP3 OP4 x 103 x 102 x 10! x 100 * r
Operando SV FCS Termina-

cién
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Nota Numero de TC: 0000 a 0511 en PLCs CQM1, 0000 a 0127 en PLCs

CPM1/CPM1A/SRM1
Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x10' x100 w $ x16% x16° * r
No.nodo  Cabecera Fin FCS  Termina-
cion
Parametros Nombre, nimero de TC (Comando)

En“Nombre,” especificar el nombre de lainstruccion, en cuatro caracteres, para
cambiar el SV. En “Numero de TC", especificar el niimero de temporizador/con-
tador utilizado para la instruccion.

Nombre de instruccion Clasificacion
OP1 OP2 OP3 OP4
[ M (Espacio) | TEMPORIZADOR
| M H TEMPORIZADOR DE ALTA
VELOCIDAD
C N T (Espacio) | CONTADOR
C N T R CONTADOR REVERSIBLE

Operando, SV (Respuesta)

En“Operando”, especificar el nombre que indica la clasificacion de SV. Especifi-
car el nombre en cuatro caracteres. En “SV,” especificar la direccion de canal
donde esté el SV o la constante de SV.

Operando Clasificacion | Constante o direccion de
canal

OP1 | OP2 OP3 OP4 PLCs CQM1 | PLCs CPM1
C I o] (Espacio) | IR o SR 0000 a 0252 | 0000 a 0019
0200 a 0252

L R (Espacio) | (Espacio) | LR 0000 a 0063 | 0000 a 0015
H R (Espacio) | (Espacio) | HR 0000 a 0099 | 0000 a 0019
A R (Espacio) | (Espacio) | AR 0000 a 0027 | 0000 a 0015
D M (Espacio) | (Espacio) | DM 0000 a 6655 | 0000 a 1023
6144 a 6655

D M - (Espacio) | DM (indirecto) [0000 a 6655 | 0000 a 1023
6144 a 6655

C (0] N (Espacio) | Constante 0000 a 9999 | 0000 a 9999

6-3-20 CAMBIAR SV 3 —— W% (s6lo PLCs CQM1)

Cambia los contenidos del segundo dato de la instruccion TIM, TIMH(15), CNT
0 CNTR(12) en la direccién especificada del programa de usuario. Esto sélo se
puede realizar con un programa de menos de 10 K.

Formato de comando

@ x10! x109 w 9% x10° x 10% x 103 x 102 x 10! x 109 OP1 OP2 OP3 OP4 x 103 x 102 x 101 x 100

i

No. nodo Cabecera Direccion de programa Nombre TIM/ICNT
(0000 a 0511)
Debe ser “0”
OP1 OP2 OP3 OP4 x 103 x 102 x 10! x 100 * r
Operando SV FCS Termina-

cién
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Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x10' x109 w % x16! x160 * r
No. nodo Cabecera Fin FCS Tg,rmina-
cion
Parametros Nombre, Nimero de TC (Comando)

En“Nombre,” especificar el nombre de lainstruccion, en cuatro caracteres, para
cambiar el SV. En “Numero de TC", especificar el niimero de temporizador/con-
tador utilizado para la instruccion.

Nombre de instruccién Clasificacién Rango de
numero de
OP1 OoP2 OP3 OP4 TC
T [ M (Espacio) | TEMPORIZADOR 0000 a 0511
T | M H TEMPORIZADOR DE
ALTA VELOCIDAD
C N T (Espacio) | CONTADOR
C N T R CONTADOR
REVERSIBLE

Operando, Nuevo SV (Respuesta)

En“Operando,” especificar el nombre que indica la clasificacion de SV. Especifi-
car el nombre en cuatro caracteres. En “SV,” especificar la direccion de canal
donde se almacena el SV o la constante SV.

Operando Clasificacion Qonstgpte o

OP1 | OP2 OP3 OP4 dlregac;]c;rl't de
C I o] (Espacio) |IR o SR 0000 a 0252
L R (Espacio) | (Espacio) |LR 0000 a 0063
H R (Espacio) | (Espacio) |HR 0000 a 0099
A R (Espacio) | (Espacio) | AR 0000 a 0027
D M (Espacio) | (Espacio) | DM 0000 a 6655
D M * (Espacio) | DM (indirecto) 0000 a 6655
C o] N (Espacio) | Constante 0000 a 9999

6-3-21 LEER ESTADO -- MS
Lee las condiciones de funcionamiento del PLC.

Formato de comando

@ x10! x100 Mm S * r

No. nodo Cabecera FCS Termina-
cion

Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x10! x100 Mm S x16! x160 x 163 x 162 x 161 x 160 16 caracteres * r
No. nodo  Cabecera Fin Dato de estado Mensaje FCS Tg,rmina-
cion
Parametros Dato de estado, Mensaje (Respuesta)

“Dato de estado” consta de cuatro digitos (dos bytes) hexadecimales. El byte de
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laizquierdaindica el modo de operacién de la CPUYy el byte de la derechaindica

el tamafio del area de programa.

x 163

x 162

Bt 15 14 13 12 11 10 9 8

0 O 0 O
Bit Modo de operacion
1: Generado error fatal
9 8
1: FALS generado
0 0 Modo PROGRAM
1 0 Modo RUN

1 1 Modo MONITOR

x 161 x 160
Bit 7 6 5 4 3 2 1

Esta area es dife-
rente de la de CAM-
BIO DE MODO.

Proteccién area de programa contra

(En PLCs CQML1, poner el pin 1 del inter-
ruptor DIP a ON para proteger contra
escritura el area de programa)

0 0
escritura
. 0: Protegida
Bit Area de 1: No protegida

6 5 4 Programa
0O 0 O Ninguno
0o 0 1 4 Kbytes
0O 1 0 8 Kbytes

Enlos PLCs CQML1, el parametro “Mensaje” es un nimero FAL/FALS que existe
cuando el comando se ejecuta. Cuando no hay mensaje, este parametro se

omite.

En los PLCs CPM1/CPM1A/SRM1, el parametro “Mensaje” es un mensaje de
16 caracteres que existe cuando se ejecuta el comando. Cuando no hay men-

saje, este parametro se omite.

6-3-22 CAMBIO DE MODO -- SC

Cambia el modo de operacion del PLC.

Formato de comando
@ x10! x100 s Cc x16! x16°

No.nodo Cabecera Dato de

Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.

@ x10! x100 s C

No.nodo Cabecera Fin

FCS Termina-
modo cién
x 161 x 169 * r
FCS Termina-
cién

Parametros Dato de modo (Comando)

“Dato de modo” consta de dos digitos (un byte) hexadecimales. Con los dos bits
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de mayor peso se especifica el modo de operacion del PLC. Seleccionar el resto

de bits a “0.”
x 161 x 169
Bit 6 2 1 0

7 5 4 3
0O 0 0 0 0 O

Bit Modo de opera-
cién
1 0
0 O Modo PROGRAM
1 0 Modo MONITOR

Esta area es diferen-
1 1 Modo RUN tes de la de LEC-
TURA DE MODO.

6-3-23 LEER ERROR —— MF

Lee y borra errores en el PLC. También chequea si se han borrado los errores

anteriores.
Formato de comando
@ x101 x100 ™ F x10! x100 * r
No. nodo Cabecera Borrar FCS Termina-
error cion
Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x10! x100 ™ F x16! x169 x 163 x 162 x 16! x 169 x 163 x 162 x 161 x 160 * r
No.nodo Cabecera Fin Informacién de Informacion de FCS Termina-
error (ler canal) error (2do canal) cion
Parametros Borrar error (Comando)

Especificar 01 para borrar errores y 00 para no borrar errores (BCD). Los
errores fatales se pueden borrar s6lo cuando el PLC estd en modo PROGRAM.
Informacion de error (Respuesta)

La informacion de error se da en dos canales.

CQM1/CPM1/CPM1A

ler canal X 163 X 162 x 161 x 160

Bit 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
0O 0 O 0 0 0O 0 0 0 O
ON: Error de bateria (Cddigo de error F7, s6lo CQM1)
ON: Error de sistema (FAL)
ON: Error de memoria (Codigo de error F1)
ON: Error de bus de E/S (Cédigo de error C0)

ON: Error de ausencia instruccién end (FALS)
ON: Error de sistema (FAL)

2do canal
x 163 x 162 x 161 x 160

Bit 15 14 13 12 11 10 9

8 7 6 5 4 3 2 1 0
0 0 0 0 0O

FAL, FALS No. (BCD 00 a FF)
ON: Excedido tiempo scan (Cad. error F8)
ON: Overflow unidad E/S (Céd. error E1)
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SRM1

ler canal
x 163 x 162 x 161 x 160

Bit 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 o0
0O 0 0 0 O 0 0O 0 0 0 O
ON: Error de bateria (Cédigo de error F7)

ON: Error de sistema (FAL)
ON: Error de memoria (Codigo de error F1)

ON: Error de ausencia de instruccién end (FALS)
ON: Error de sistema (FAL)

2do canal

x 163 x 162 x 161 x 160
Bit 15 14 13 12 11 10 9 7 6 5 4 3 2 1 0

8
0O 0 O 0O 0 0 O

FAL, FALS No. (00 a 99)
ON: Excedido tiempo de scan (Cddigo de error F8)

6-3-24 FORZADO A ON —— KS

Fuerza a set un bit del area de IR, SR, LR, HR, AR o TC. Una vez que se ha
forzado a set 0 a reset un bit, ese estado se retendra hasta que se transmita
CANCELACION DE FORZADOS (KC) o se transmita el siguiente comando
FORZAR SET/RESET.

Formato de comando

@ x10! x100 K S OP1 OP2 OP3 OP4 x103 x102 x 10! x 100 x 101 x 100 * r
No.nodo  Cabecera Nombre Direccion de Bit FCs Termina-
canal cién
Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x10! x100 K S x16! x 160 * r
No.nodo  Cabecera Fin FCS Termina-
cién
Parametros Nombre, direcciéon de canal, Bit (Comando)

En “Nombre”, especificar el area (es decir, IR, SR, LR, HR, AR 0 TC) que se ha
de forzar a set. Especificar el nombre en cuatro caracteres. En “Direccion de
canal”, especificar la direccion del canal y en “Bit” el numero del bit que se ha de
forzar a set.
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Nombre Clasificacion Rango de seleccién de Bit
direcciones de canal
OP1 | OP2 OP3 OP4 PLCs CQM1 PLCs
CPM1/CPM1A/
SRM1
C I (0] (Espacio) | IR or SR 0000 a 0252 | 0000 a 0019 (00a 15
0200 a 0252 | (decimal)
L R (Espacio) | (Espacio) | LR 0000 a 0063 | 0000 a 0015
H R (Espacio) | (Espacio) | HR 0000 a 0099 [0000 a 0019
A R (Espacio) | (Espacio) | AR 0000 a 0027 |0000 a 0015
T I M (Espacio) | Indicador de finalizacion (temporiza- | 0000 a 0511 |0000 a 0127 | Siempre
dor) 00
T I M H Indicador de finalizacion (contador de
alta velocidad)
C N T (Espacio) | Indicador de finalizacién (contador)
C N T R Indicador de finalizacion (contador
reversible)

Formato de comando

@ x10! x100

No. nodo

Nota El area especificada en “Nombre” se debe dar en cuatro caracteres. Rellenar
los huecos vacios con espacios hasta completar los cuatro caracteres.

6-3-25 FORZADO A OFF —— KR

K R

Cabecera

Formato de respuesta

Fuerza areset un bit del &rea de IR, SR, LR, HR, AR o TC. Una vez que se ha
forzado a set 0 a reset un bit, ese estado se retendra hasta que se transmita
CANCELACION DE FORZADOS (KC) o se transmita el siguiente comando
FORZAR A ON/OFF.

OP1 OP2 OP3 OP4 x 103 x102 x 10! x 109 x 101 x 100 * r
Nombre Direccion Bit FCS Termina-
de canal cion

Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.

@ x10! x100 K R x16! x 160 * r
No. nodo  Cabecera Fin FCS Termina-
cion
Parametros Nombre, direccién de canal, Bit (Comando)
En“Nombre,” especificar el area (IR, SR, LR, HR, AR o TC) que se hade forzar a
off. Escribir el nombre en cuatro caracteres. En “Direccién de canal”, especificar
la direccién del canal y en “Bit” el nimero del bit que se ha de forzar a off.
Nombre Clasificacién Rango de seleccién de Bit
direcciones de canal
OP1 | OP2 OP3 OP4 PLCs CQM1 PLCs
CPM1/CPM1A/
SRM1
C I (0] (Espacio) | IR or SR 0000 a 0252 | 0000 a 0019 (00a 15
0200 a 0252 | (decimal)
L R (Espacio) | (Espacio) | LR 0000 a 0063 | 0000 a 0015
H R (Espacio) | (Espacio) | HR 0000 a 0099 [0000 a 0019
A R (Espacio) | (Espacio) | AR 0000 a 0027 |0000 a 0015
T I M (Espacio) | Indicador de finalizacion (temporiza- |0000 a 0511 |0000 a 0127 | Siempre
dor) 00
T I M H Indicador de finalizacion (contador de
alta velocidad)
C N T (Espacio) | Indicador de finalizacién (contador)
C N T R Indicador de finalizacion (contador
reversible)
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Nota El area especificada en "Nombre” debe darse en cuatro caracteres. Rellenar
con espacios hasta completar los cuatro caracteres.

6-3-26 FORZADOS MULTIPLES A ON/OFF —- FK

Fuerzaa ON, fuerza a OFF o cancela el estado de los bits en un canal en el area

Formato de comando

@

x 101 x 100

No. nodo

F K

Cabecera

Formato de respuesta

IR, SR, LR, HR, AR o TC.

OP1 OP2 OP3 OP4 x103 x 102 x 10 x 100

Nombre Direccion
de canal
- Forzar a ON/OFF/cancelar - * r
x 160 x 160 x 160 x 169 x 169 x 160 x 160 x 160
i i i i 'y i I
FCS Termina-
Bit 15 14 13 12 11 10 1 0 cion
Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x101 x100 F K x 16! x 160 * r
No.nodo Cabecera Fin FCS Termina-
cién

Parametros Nombre, direccién de canal (Comando)
En “Nombre”, especificar el area (es decir, IR, SR, LR, HR, AR 0 TC) que se ha
de forzar a ON/OFF. Especificar el nombre en cuatro caracteres. En “Direccion
de canal”, especificar la direccion del canal y en “Bit” el nimero del bit que se ha
de forzar a ON/OFF.
Nombre Clasificacion Rango de seleccidn de direccion de canal
OP1 | OP2 | OP3 | OP4 PLCs CQM1 PLCs
CPM1/CPM1A/SRM1
C o (S) IRo SR 0000 a 0252 0000 a 0019
0200 a 0252
L R ) |) |LR 0000 a 0063 0000 a 0015
H R ) | |HR 0000 a 0099 0000 a 0019
A R ) |65 |AR 0000 a 0027 0000 a 0015
T I M (S) Indicador de terminacién (temporiza- | 0000 a 0511 0000 a 0127
dor)
T M H Indicador de terminacién (temporiza-
dor de alta velocidad)
C N T (S) Indicador de terminacion (contador)
C N T R Indicador de terminacion (contador
reversible)

(S): Espacio

Dato de forzado set/reset/cancelar (Comando)
Sise especifica un indicador de finalizacién de temporizador o de contador, s6lo
es efectivo el bit 15 y se ignoran el resto de bits. Con temporizadores y conta-
dores sélo es posible forzar a ON o forzar a OFF.
Si se especifica una direccion de canal, el contenido del canal especifica el pro-
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ceso deseado para cada bit en el canal especificado, como se indica en la
siguiente tabla.

Seleccion hexadecimal Proceso

0000 No accion (no cambia el estado del bit)
0002 Reset

0003 Set

0004 Forzar-reset

0005 Forzar-set

0008 Cancelar estados set/reset forzados

Los bits no forzados pueden cambiar su estado en la siguiente ejecucion del
programa, pero aquéllos forzados mantendran el estado forzado hasta que se
cancele.

Nota Elconcepto especificado en “Nombre” se debe dar en cuatro caracteres. Relle-
nar con espacios los huecos vacios hasta completar cuatro caracteres.

6-3-27 CANCELAR FORZADOS -- KC

Cancelatodos los bits forzados a ON o0 a OFF (incluyendo los seleccionados por
FORZAR A ON, FORZAR A OFF y FORZADO MULTIPLE). Sise han forzado a
set varios bits, el estado forzado se cancelard paratodos ellos. Utilizando KC no
es posible cancelar bits uno por uno.

Formato de comando

@ x10! x100 K C * r
No. nodo Cabecera FCS Tg,rmina-
cion
Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizaciéon normal.
@ x10! x100 K C x16! x16° * r
No.nodo Cabecera Fin FCS Tg,rmina-
cion

6-3-28 LEER MODELO DE PLC —— MM

Lee el modelo de PLC.

Formato de comando

@ x101 x100 Mm M * r
No. nodo Cabecera FCS Termina-
cion
Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x101 x100 ™ M  x 161 x 169 x 161 x 169 * r
No.nodo  Cabecera Fin Cédigode FCS Termina-
modelo cion
Parametros Cdédigo de modelo
“Codigo de modelo” indica mediante dos digitos hexadecimales el modelo de

PLC.
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Cdédigo de modelo Modelo
01 C250
02 C500
03 C120
OE C2000
10 C1000H
11 C2000H/CQM1/CPM1/CPM1A/SRM1
12 C20H/C28H/C40H/C200H/C200HS
20 CV500
21 CV1000
22 CV2000
40 CVM1-CPUO1-E
41 CVM1-CPU11-E
42 CVM1-CPU21-E

6-3-29 PRUEBA DE COMUNICACIONES--TS

Devuelve, sin cambios, un bloque de datos transmitido desde el ordenador.

Formato de comando

@ x101 x100 T S 122 caracteres max. * r
No. nodo Cabecera Caracteres FCS Termina-
cion
Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x101 x100 T S 122 caracteres max. * r
No. nodo Cabecera Caracteres FCS Termina-
cion
Parametros Caracteres (Comando, Respuesta)

Para el comando, esta seleccién especifica cualquier caracter distinto de
retorno de carro (CHR$(13)). Para la respuesta, se devolveran los mismos
caracteres especificados por el comando, si el test es positivo.

6-3-30 LECTURA DE PROGRAMA —- RP

Lee los contenidos del area de programa de usuario del PLC en lenguaje
magquina (codigo objeto). Los contenidos se leen como un bloque, desde el prin-
cipio hasta el final.

Formato de comando

@ x10! x100 R P * r
No.nodo  Cabecera FCS Tg,rmina-
cion
Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x10! x109 R P x16! x169 x 161 x 160 * r
No. nodo  Cabecera Fin 1 byte FCS Termina-

Programa (para area de UM cion
entera)
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Parametros Programa (Respuesta)
Se lee el programa desde el area completa de programa.

Nota Para parar la ejecucion de esta operacion, ejecutar el comando ABORTAR
(X2).
6-3-31 ESCRITURA DE PROGRAMA —- WP

Escribe en el area de programa de usuario del PLC el programa en lenguaje
magquina (codigo objeto) transmitido desde el ordenador. Los contenidos se
escriben como un bloque, desde el principio.

Formato de comando

@ x101x100 w p x161 x160 * r

No. nodo Cabecera 1 byte FCS Terminacion
Programa (Hasta tamafio méax. de memoria)

Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x10! x100 w P x161 x 160 * r
No. nodo Cabecera Fin FCS Tg'rmina-
cion
Parametros Programa (Comando)

Programa hasta capacidad maxima de memoria.

6-3-32 COMANDO MULTIPLE —- QQ

Registra en el PLC todos los bits, canales y temporizadores/contadores que se
han de leer y lee el estado de todos ellos como un grupo.

Formato de comando
@ x10! x100 Q Q M R OP1 OP2 OP3 OP4 x103 x 102 x10! x 100 OP1 OP2

No. nodo Cabecera Sub- Lectura area Lectura direcciones Formato Separador
Cabecera de canales datos datos

Informacién de una lectura

Informacién de lectura total (128 max.)

OP1 OP2 OP3 OP4 x103 x102 x 10! x 100 OP1 OP2 * r
Separador Lectura area Lectura de direcciones  Formato FCS Termina-
datos de canal datos cién

Informacién de una lectura

Informacién de lectura total (128 max.)

Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizaciéon normal.
@ x101x100 Q@ Q M R x161x16° * r
No.nodo  Cabecera Sub- Fin FCS Termina-
Cabecera cion
Parametros Leer area (Comando)

Especifica en cuatro caracteres el area a leer. Los cédigos que se pueden espe-
cificar se listan en la siguiente tabla.

Leer direccion de canal, formato de datos (Comando)
Dependiendo del areay del tipo de datos a leer, lainformacion a leer se muestra

356



ComandosHost Link

Seccion 6-3

enlasiguiente tabla. Los “datos a leer” se especifican en cuatro digitos BCD y el
formato de los datos se especifica en dos digitos BCD.

[ Clasificacion Leer datos Leer area Leer canal Formato de datos
area CQM1 CPM1/
CPM1A/
SRM1
IR 0 SR Bit Cl10(S) 0000 a 0255 | 0000 a 0019 |00 a 15 (decimal)
0200 a 0255

Canal “CH"
LR Bit LR (S) (S) 0000 a 0063 | 0000 a 0015 |00 a 15 (decimal)

Canal “CH"
HR Bit HR (S)(S) |0000a0099 [0000a0019 |00 a 15 (decimal)

Canal “CH"
AR Bit AR (S)(S) 0000 a 0027 | 0000 a 0015 |00 a 15 (decimal)

Bit “CH"
Temporizador Indicador terminacion | T 1M (S) 0000 a 0511 | 0000 a 0127 |2 caracteres distintos de “CH”

PV “CH”
Temporizador Indicador terminacion | TIMH 0000 a 0511 | 0000 a 0127 |2 caracteres distintos de “CH”
de alta veloci-
dad PV “CH”
Contador Indicador terminacion |C N T (S) 0000 a 0511 | 0000 a 0127 |2 caracteres distintos de “CH”

PV “CH”
Contador Indicador terminacion |[CN TR 0000 a 0511 | 0000 a 0127 |2 caracteres distintos de “CH”
reversible =y, “cH"
DM Canal D M (S) (S) 0000 a 6655 |0000 a 1023 |2 caracteres cualquiera

6144 a 6655

Nota *Paralos PLcs SRM1, el rango de DM es de 0000 a 2047.

(S): Espacio

Separador de datos (Comando)

La informacién se especifica por conceptos separados por codigos separa-
dores (,). El nimero maximo de conceptos que se pueden especificar es 128.
(Cuando se especifica el PV de un temporizador/contador, se devuelve también
el estado del indicador de terminacién y por lo tanto se debe contar como dos
conceptos).

Lectura de blogue

El estado de bit, canal y temporizador/contador se lee como un grupo, de
acuerdo con la informacion leida registrada con QQ.

Formato de comando

@ x10! x100 Q

No. nodo

Cabecera Sub-

Cabecera

FCS Termina-

cién
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Formato de respuesta Un cadigo de fin 00 indica finalizacion normal.
@ x100x100 @ Q@ I R x161x169 OV x10% x102 x 101 x 10°
No. nodo Cabecera Sub- Fin Temporizador/contador Separador
Cabecera Si se especifica PV, tam- de datos

bién se devuelve el estado
del indicador de termina-

cion.
ON/ 3 4 162 1y 160 .
. OFF , , X 16° x 164 x 16+ x 16 r
Word data FCS Termina-
Bit data IR, SR, LR, HR, cion
ON/OFF AR, DM
Parametros Dato leido (Respuesta)

Los datos leidos se devuelven de acuerdo con el formato de datosy en el orden
en que fueron registrados utilizando QQ. Si se especificéd “Indicador de termina-
cion”, se devuelven los datos de bit (ON u OFF). Si se especificé “Canal”, se
devuelven datos de canal. Si se especifica para temporizadores/contadores
“PV”", el PV se devuelve seguido del indicador de terminacion.

Separador de datos (Respuesta)
El codigo separador (, ) se devuelve entre secciones leidas.

6-3-33 ABORTAR —— XZ

Aborta la operacién Host Link actualmente en proceso y luego habilita la recep-
cion del siguiente comando. El comando ABORTAR no recibe respuesta.

Formato de comando
@ x10! x100 X z * r

No. nodo  Cabecera FCS Tg,rmina-
6-3-34 INICIALIZAR —— **

Inicializa el procedimiento de control de transmisién paratodos los PLCs conec-
tados al ordenador. El comando INICIALIZAR no utiliza nimeros de nodo o FCS
y no recibe respuesta.

Formato de comando

6-3-35 Comando indefinido —- IC

Este comando se devuelve sila cabecera de un comando no se puede decodifi-
car. Chequear la cabecera.

Formato de comando
@ x10! x100 | C * r

No. nodo Cabecera FCS Termina-
cion
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