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1. INTRODUCCION

El Bus “Actuador — Sensor — Interfase” (AS-i) sirve como medio de transmision
de informacion en el nivel de campo y, como PROFIBUS, es un estandar abierto.
Existen multitud de fabricantes que ofrecen productos e interfases AS-i, entre ellos
Omron, dispone de la unidad maestra ARM21 para conectar a un PLC CQM1H que
vamos a utilizar en la aplicacion.

El AS-interfase posibilita una simple y extremadamente eficiente integracion de
sensores Yy actuadores en la comunicacion industrial, transmitiendo los estados de estos
sensores/actuadores y tension auxiliar mediante un simple cable de dos hilos.

A través de un disefio robusto y un grado de proteccién IP65 o IP67, el bus AS-i
se aplica en el nivel méas bajo del area de campo, el cual se encuentra sometido a
condiciones de trabajo extremas.

AS-i se sitla en la parte mas baja de la piramide de control, conectando los
sensores y actuadores con el maestro del nivel de campo. Los maestros pueden ser
autématas o PCs situados en los niveles bajos de control, o pasarelas que comuniquen la
red AS-Interface con otras redes de nivel superior, como Profibus o DeviceNet.

Los datos técnicos y los protocolos de transmision del bus AS-i se especifican en

la Norma EN 50 295.

Principales caracteristicas técnicas del bus AS-i:

e Max. 31 nodos AS-i con 4 Bit E/S de datos de usuario

e Max. 124 sensores/actuadores de E/S que pueden ser duplicados con
direccionamiento ampliado A/B, incluyendo componentes analdgicos.

e Empleando el nuevo perfil de la revision v3.0 del estdndar AS-i, S-7.A.A, se
pueden conectar hasta 496 estadas y salidas binarias.

e Proceso de acceso con sondeo ciclico en el proceso maestro/esclavo

e Tiempo ciclo maximo 5ms

e Identificacion segura de errores e iteracién de marcos de fallos.

e Medio de transmision a través de un cable de dos hilos (2 x 1,5 mm?) para
datos y un maximo de 2A de alimentacion auxiliar para AS-I. La fuente de
alimentacion es de 30 V DC. La sefial de la transmision de datos es
modulada. Es posible utilizar una fuente de alimentacion adicional de 24V
Sensores y actuadores AS-i directamente integrados con los chips AS-i.

e Posibilidad de configuracion flexible, como el disefio de estructuras DC
(fuente auxiliar) para alimentacion suplementaria de los componentes.

e Conexion y ensamblaje de los componentes AS-i con cable especifico
amarillo autocicatrizante y codificado mecéanicamente para evitar su
polarizacidn incorrecta.

Maddulo esclavo AS-i con un circuito integrado (AS-i chip) que no requiere

procesador ni software. Esto conlleva a un proceso aproximadamente libre de

retardos en el proceso de los modulos esclavos.
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e lineales, en estrella o en arbol.
e Longitud maxima de cable de 100m o 300m (con repetidores)

2. CONFIGURACION DEL AS-INTERFASE

Una configuracién de un bus AS-i puede parecerse a lo siguiente:

Fuente Alim. (24V aestr
Fuente Alim. AS-1 (30V
DC)

DC) \|I
i =
L. N

Esclavos AS-I

Esclavo ®  Repetidor Esclavo AS-|

AS_I . : : - ..E: .E' .:: 0
I = 20

Esclavo Esclavo
A I AS-|

ASI Sonar-Bero 4l

41

. . ) Dispositivo de
Adicionalmente, el direccionamiento de l0S | direccionamiento

esclavos AS-i se puede realizar por software mediante CX- | Para esclavos AS-I

Programmer o bien con un dispositivo de direccionamiento:
(Programadora WKA47).

El bus AS-i es un sistema monomaestro. Por tanto, siempre existird un maestro y
hasta 31 esclavos en cada sistema con una ARM21. Si se necesitaran mas esclavos, se
insertara un nuevo bus AS-i con su maestro correspondiente.
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3. COMPONENTES BASICOS DEL BUS AS-i:

« Fuente de alimentacion 30V DC. Acoplada directamente al

sistema.

o Circuito de datos AS-i a través de un cable de dos hilos sin
apantallar. La conexién de los componentes AS-I tiene lugar a z
través de un método de aislamiento que consiste en un cable

aplanado para evitar errores en el cableado.

e Maestro AS-i como elemento de conexion para el
control a través de un programa de usuario o a través de
un controlador de un nivel de bus superior. A través del |

maestro AS-i, el usuario puede tener acceso a los datos de E/S del esclavo AS-I.

esclavo debe de asignarse, a través de la puesta en !“m
marcha, una direccion AS-i y después se guardara. El t —F

Esto se produce en el CQM1H a través del programa de la CPU.

o Esclavos AS-i. Existe una extensa posibilidad de

eleccién de esclavos de diferentes fabricantes. Cada

direccionamiento se puede dar a través de un
dispositivo de programacion o a traves del maestro, donde cada esclavo se encuentra

cableado al médulo. Esto funciona también con un Unico esclavo.

« Dispositivo de configuracion para configurar las direcciones de los r-— -+
esclavos. Con la Unidad de Programacion y Puesta en Marcha (PSG),

las direcciones de los esclavos AS-i pueden configurarse con facilidad.

e Opcional: Repetidor para longitud de cable adicional de hasta 300 m
(100m sin repetidor). Para poder implementar una configuracion de bus con

una expansion mayor (p.e. con sistemas materiales), los repetidores deben

de ser interpuestos. Esto es conectado con el circuito de datos AS-i.
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e Opcional: Fuente de alimentacion adicional de 24V DC para
alimentacion auxiliar. Cuando un esclavo AS-i necesita mas de 100mA,

0 todos los esclavos requieran mas de 2A, se requiere de una fuente de

_—7‘

[ee]

alimentacion adicional de 24V DC. Esto se conecta a través de un cable de red AS-I

(negro) con los contactos de fuente de alimentacion auxiliar de los esclavos.

4. EJERCICIO DE APLICACION

Para el bus ASI utilizamos un PLC CQM1H con una
CPU 51 al cual se le conecta la unidad maestra ASI ARM21. El
PLC CJ1M no dispone de unidad maestra ASI, por lo que en la
aplicacion del ejemplo. Se incluye un nuevo PLC, al cual se
accede desde el PC con un cable que enlaza el segundo puerto
serie del PC con el puerto Host Link del PLC, realizando el
enlace en SYSMAC WAY.

(De no disponer de un segundo puerto serie en el PC, se
puede utilizar para el enlace PC-PLC un conversor USB-
RS232).

= % MuevoProyecto -
= T8 MaestraC JLIM[CI1M] Mado Run
4 simbolos
ﬁ"ﬂ Configurar tabla de EfS v unidad
Configuracidn
@ Tarjeta de memoria
Ry Registra de Error
Reeloj del PLC
@ Memoria
= % Programas
= @ MuevoProgramal {00) En ejecucian
= simbolas
5P seccisnt
i EnD
= TF Bloques de funcidn
¥ _WT3x209_ReadIMdata
IF _WTaxd10_WriteOUTdata
= @;E EsdavoProfibds[CI1M] Cffline
=3 Simbolos
@7 Configurar tabla de E/S v unidad
Configuracidn
@ Memoaria
= % Programas
= ‘a MuevoProgramal {00)
=3 Simbolos
P seccisnt
&9 EnD

TF Bloques de Funcidn

B Instrucciones de expansisn

@ Memoria
] % Programas
= @ MuewoProgramal
= simbolos
i@ Secciint

Seccidng ]
Proyecto
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Bus AS-Interface l
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a) CONFIGURACION DEL BUS AS-1 CON CX- Cam1-ARM21

PROGRAMMER DE OMRON. ‘
]
74 YRS

AS-Interface®

- Conectar la unidad maestra ARM21 al PLC lo mas

alejada de la CPU. PS | CPUA4T o |
- Cablear (utilizando el cable plano amarillo —_— § a2
normalizado) los componentes de la red: asik | |C | <
o Fuente de alimentacion (ASIF-PA201)
0 Unidad maestra (ARM21)
o Esclavos:
* ART1-IDO4M (modulo de 4 entradas)
= ART1-ODOA4C (modulo de 4 salidas)
*  AM-08F-EEAA (mddulo de 2 entradas + 2 salidas)
. /
- e
AN
"
PLC CQM1H + ARM21 (AS-i) Fuente de alimentacion AS-i M@ddulos esclavos
- Conectar a los modulos esclavos los sensores y actuadores.
- Los canales de entrada y salida que se van a utilizar, dependeran de la
configuracion fisica (posicion en el rak) de la unidad maestra en el PLC.
Ejemp|0: CQM1-CPU41 with OD215 (8-point out) and ARM21 (maximum allocation)
INPUTS QUTPUTS
AI C0|Ocar Ia ARM21 en Ia oo 15C|mIl 15|D -
parte mas alejada de la CPU, (RODY — — IR101
los canales de E y S. IR000 y 1R002 IR102
IR100 quedan ocupados por IR003 IR103
los mddulos de E/S colocados o .
entre la CPU y el médulo 1R00S 106
ARM21. IR007 IR107
Con  ésta  configuracion IR008 - ] IR108
“fisica”, el canal de entradas
que gestionaremos con el v
Master AS-i (ARM21) sera os | cpuat —H
n=1R001 y el canal de salidas ol|x |
m=IR101. DM6604 E 8|% |
Como la unidad ARM21 ] oo worcons

gestiona 8 canales de E/S, la posible ocupacién de entradas en el bus AS-i es de IR001 a
IR008 y la ocupacion de salidas de IR101 a IR108.
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b) PUESTA EN MARCHA.

AS-i

Cuando conectemos la alimentacion al
PLC y la F.A. de AS-i, en la unidad maestra
(ARM21) veremos que se enciende
“parpadeando” el led RUN (verde) indicando
que la unidad estd inicializdndose, y el CM
(rojo) indicando que el médulo ARM21 esta en
modo protegido.

L

CER

wJo]4[]
o ]-[]
oM
2O J
sOa0]
saEC%
2=
a~O2M

Si ponemos el interruptor 5 MOD en ON, el led CM se apagara.

Cuando pinchemos el primer esclavo AS-i en su z6calo,

parpadeard el led de direccion 0 y se encendera el led CER “error

de configuracion”.

Si los esclavos ya tienen una direccion, ésta quedara indicada

por el diodo led que se encienda.

Como se ve en el gréfico, tenemos un modulo con la direccion

(13 7 ., . -
1”. (Este nos servira para seguir el ejemplo.)
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Desde CX-Programmer, nos conectamos al PLC, Activamos Ventana de Vigilancia
(Alt+3)

= entrenador - CX-Programmer - [ASi_.NuevoPrograma1l.5eccioni [Diagrama]]

Archwﬂ Editar Mer Insertar PLC Programa Herramientas VYentana Ayuda i :l"
Dl && B8 2 - (#5740 5% L £ ol S s g e loenan= o el T W TV
a0 QlilsizMER|EArirw | —OoFFEHRL X ||| SE| %% %% | BE|EIEE)

BEEBROS | 2EEE|2 65 %% ||aar T
izl j
= @;E EsclavoProfibids[C11M] Offline -~

- 54 Simbolos i
' G‘ﬂ Canfigurar tabla de EJS v unidad
; Configuracidn
+ G Mermoria
= % Programas
=l @ MuewoProgramal {00)
23 Simbolos
P secciént
3 EnD
TF Blogues de funcidn
=2 Asi_[CQMIH] Offline
=4 simbolos
' Configuracidn
B Instrucciones de expansion
§ Qﬁ Mermaria
= % Programas
- @ MuevoProgramal
23 Simbolos

B Secc?t?nl i
@ Seccionz = 1‘ | J i

Proyecta = MNombre: | Direccidn g valor: 2,00 | Comentario:

i‘ Mombre de PLC MNombre Direccion | Formatojtipo de datos Uso FE Walor Walor {... | Comen...

LA ETR, sheett £ sheet2 b, sheetd / K | »
Pulzar F1, para Ayuda | |5i_(Red:0,Modo:0) - OFfline linea de programa 0 {0, 0} MLIM

‘4 lnicio W cnteenador - C-Frog... comun. .. ["/Z omran Electronics Th...

Para programar las direcciones de los esclavos, vamos a utilizar las siguientes
“Direcciones y Canales” del autdmata:

- Direccion m.01 (IR101.01)

- Canaln (IR001)

- Canal m+1 (IR102)

- Canalm (IR101)

Siguiendo con nuestro ejemplo, los que muestra la figura:

—’:! Mombre de PLC | Mombre | Direccion | Formakostipo de datos | IJso FB | Yalor | Yalor (binario) Comen...
= NuevoPLCL 101.01 BOOL (OnfOff, Contacto)
MNuevoPLCL 1 CHANMEL (Hexadecimal, Canal)
NuevoPLCL 102 CHAMMEL (Hexadecimal, Canal)
MuevoPLCL 101 CHAMMEL (Hexadecimal, Canal)
I - [ [ |
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Colocamos el PLC en STOP y mantenemos la comunicacion PC-PLC:

ntrenador - CX-Programmer - [[En ejecucion] - ASi_.NuevoPrograma’l.Seccion1 [Diagrama]]

archivo Editar Yer Insertar PLC  Programa Herramientas Wentana Ayuda =
DEH k| o b R0 | ew [aliE%|Ln kAR 'E(BEER | S e

S QU e s [ T t . L e S % |||5% | & | %2 % % 8 | BE = I |
mERROE &2 P EE 8518 J

izl =l Z]
=2 simbolos ~
G‘ﬂ Configurar tabla de EfS v unidad
Configuracion
e Memotia
= % Programas
= @ MuevoProgramal (00)
2 Simbolos
B seccidni
FF EnD
{F Blogues de Funcion
= 20 asi_[CoMiH] Mada Manitar
= simbolos
Configuracion
Registro de Error
B nstrucciones de expansicn

A Memoria
= % Programas
= a MuevoProgramal En ejecucidn
2 simbolos

3 Secdiont i
3 Seccionz - I' | | L‘—I

Proyecto =T Mornbre: Direccidn o valor: 2,00 Comentario:

—’:I Mombre de PLC | Maombre | Direccidn | Formata/tipo de datos | Uso FB | Valor | Walor (binaria) Comen...

NuevoPLCL 101.01 BOOL (CnyfOff, Contacka) 1}

MuevoPLCL i CHANMEL {Hexadecimal, Canal) 00CC Hexadecimal Q000 0000 1100 1100

MuevoPLCL 102 CHANMEL {Hexadecimal, Canal) 0000 Hexadecimal 0000 0000 0000 0000

MuevoPLCL 101 CHANMEL {Hexadecimal, Canal) 0000 Hexadecimal Q000 0000 0000 0000

[ A LM [y sheatl A sheetd p sheet3 14l >
Pulsar F1, para Avuda [ |MuevoPLCL(Red:0, Mada: 0) - Mada Stop/Programa |3mC line:a de programa 00, 03 |

ialniciom a9 s |J I%Sin titulo - CX-Progra...  B]Bus AS | apunktes_fpm - ... | |5<E|§ OE i ME s B a4

Desde CX-PROGRAMMER con el editor de datos, ponemos el bit m.01 a 1 (ON):

Seleccionar nuevo valor Xl
Direccidn: |-I 01.01 Seleccionar valor |
Y alar: ||:|

Cemar

" alor puesa; |1|

0,1 [OCA) Editar dIrECCIDﬂa"tIDDl

Binario = |

El PLC responde con 000D en el canal IR001:

-":! Mombre d. .. | Mombre | Direccian | Formatoftipo de dakos | Uso FB | Yalor | Walor (hinario) | Comen. ..
=l MuewoPLCL 101.01 BOOL {OnfOff, Contacto) 1

i C1 1 CHAMMEL (Hexadecimal, Canal) 0000 Hexadecimal

MuewoPLCL 102 CHANMEL (Hexadecimal, Canal) 0000 Hexadecimal 0000 0000 0000 0000

MuewoPLCL 101 CHAMMEL (Hexadecimal, Canal) 0002 Hexadecimal 0000 0000 0000 0010

|4| 4 | blbll\. sheet] A sheet2)\ sheet3_f ||L|_
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Escribimos en el canal m+1 (102) el numero (en hexadecimal) correspondiente a la

direccién del esclavo que queremos asignar (debera de estar sin utilizar):
(con CX-PROGRAMMER,

Seleccionar nuevo ¥alor - »
anteponer al valor el simbolo #) = —I

Direccidn: |'I 02 Seleccionar valar |

Valor: |&EI Cerrar |

Walor puevo; I#EIEIEIAII
H0 a HFFFF [1CA]

Editar direu:u:iufun.-"tipu:ul

Binarnio » > |

En el canal n (IR001) veremos la respuesta del PLC, debera ser 000D.
A continuacion ponemos en el canal m (IR101) el valor de la antigua direccidn seguida
de 72 (ej. #0172) :

Seleccionar nuevo valor 5'
Direceidn: |'I iy Seleccionar walor |
‘alor: |&2

Cerrar

" alor puesa; Iﬂ[ﬂ 74
#0 a HFFFF [1CA)

Editar direcciuﬁna’tipnl

Binano »» |

En el modulo ARM21 Master, veremos que el estado de qum

los diodos led ha cambiado:

La direccién antigua, la “1” esta parpadeando. La direccién
nueva “4” aparece encendida y el led CER (error) también se ha
encendido. Para que ésta configuracion tenga efecto deberemos
colocar el interruptor 6 SET a ON:

Los errores desapareceran y se mostrara la nueva

configuracion: = M
RUN

ERR  AFF
0 oW
+18 P_CM
oooomoon
012345867
OO oo
B9 101112131418
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Volveremos a colocar el interruptor 6 SET a OFF, y es
conveniente poner el interruptor 5 a ON (modo protegido)
para que no haya cambios de configuracion indeseados. Si
al poner éste interruptor a ON aparece un error, apagar el
PLC y volver a conectarlo, el error desaparecera. Estando

Centro Integrado Politécnico “ETI”
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en modo protegido el led CM permanecera desconectado:

Para utilizar los esclavos en un programa de autémata

deberemos tener las tablas de asignacion “Bits de datos de E/S”:

Inputs

IR n

IR n+1
IR n+2
IR n+3
IR n+4
IR n+5
IR n+6
IR n+7

Qutputs

IR m

IR m+1
IR m+2
IR m+3
IR m+4
IR m+5
IR m+6
IR m+7

Ll Ll

+18 AUP €M

ctio D'D 1

0123465867

gogoooond

B S 1011121214 18
15141312110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 IR bits
Slave 3 Slave 2 Slave 1 Status Bits Inputs from slaves 1-3
Slave 7 Slave 6 Slave 5 Slave 4 Inputs from slaves 4-7
Slave 11 Slave 10 Slave 9 Slave 8 Inputs from slaves 8-11
Slave 15 Slave 14 Slave 13 Slave 12 Inputs from slaves 12-15
Slave 19 Slave 18 Slave 17 Slave 16 Inputs from slaves 16-19
Slave 23 Slave 22 Slave 21 Slave 20 Inputs from slaves 20-23
Slave 27 Slave 26 Slave 25 Slave 24 Inputs from slaves 24-27
Slave 31 Slave 30 Slave 29 Slave 28 Inputs from slaves 31-28

D3DZD1D0OD3D2 D1 0OD3D20D1D00D3D0DZDT 00

51413121110 9 &8 7 6 5 4 3 2 10

Slave 3 Slave 2 Slave 1 |Command Bits
Slave 7 Slave 6 Slave 5 Slave 4
Slave 11 Slave 10 Slave 9 Slave 8
Slave 15 Slave 14 Slave 13 Slave 12
Slave 19 Slave 18 Slave 17 Slave 16
Slave 23 Slave 22 Slave 21 Slave 20
Slave 27 Slave 26 Slave 25 Slave 24
Slave 31 Slave 30 Slave 29 Slave 28

LipzD1DOD3DZD1 COD3 D201 DOD3DZDTD0

Data bits from slaves

IR bils

Outputs to slaves 1-3
QOutputs to slaves 4-7
QOutputs 1o slaves 8-11
Outputs to slaves 12-15
Outputs to slaves 16-19
Outputs to slaves 20-23
Outputs to slaves 24-27
Outputs to slaves 31-28

Data bits to slaves

En el ejemplo de la aplicacion se han colocado los modulos de esclavos con las

siguientes direcciones:

A) ART1-1D04M — modulo de 4 entradas con la direccién de esclavo 4.
B) ART1-ODO04C - modulo de 4 salidas con la direccion de esclavo 5.

C) AM-08F-EEAA -- (mddulo de 2 entradas + 2 salidas) con la direccién 6.

Las entradas del médulo A segun la tabla adjunta serén:

IR2.00, IR2.01, IR2.02 y IR2.03

Las salidas del modulo B segun la tabla de salidas seran:

IR102.04, IR102.05, IR102.06 y IR102.07

El médulo C, al ser de entradas y salidas, le corresponden:
Entradas IR2.08 y IR2.09
Salidas IR102.10 y IR102.11
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Outputs 151413121110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Slave 3

IR bils
Outputs to slaves 1-3
utputs to slaves 4-7
lave 11 lave 10 lave 9 lave 8 utputs to slaves 8-11
IR m+3 Slave 15 Slave 14 Slave 13 Slave 12 Outputs to slaves 12-15
IR m+4 Slave 19 Slave 18 Slave 17 Slave 16 Outputs to slaves 16-19
IR m+5 Slave 23 Slave 22 Slave 21 Slave 20 Outputs to slaves 20-23
IR m+6 Slave 27 Slave 26 Slave 25 Slave 24 Outputs to slaves 24-27
IR m+7 Slave 31 Slave 30 Slave 29 Slave 28 Outpuis to slaves 31-28

DipzD1b0D3 D201 D0D3D0Z2D100OD3 D201 D00

Slave 2 Slave 1

Data bits to slaves

DSd R SR+ 2|0 (ws & 28 00 bR

punfilaeh a0 g T e S
aQHazmErbArvurw | —oe B H Lk |(BoEE e e B | ™02 X
mEEROE & 2P Boawwws||aarmmpuen
. =olxl [0 [Mombre de Programa @ MuevoProgratms | =
- 54 simbolos A 0 —
: E‘ﬂ Configurar tabla de EfS v unidad [Mombre de Seccidn : Seccidnd |
H Configuracitn
f A% Memoria o o
= % Programas — | g S
=l ‘a MuevoProgramal (00)
553 Simbolos 1 i 102,04
B seccién1 2 | i} O—
3 Eno 2|
: mi:F Blogues de Funcidn ] 2 202 10205
=) fgm ASI_[COMLH] Modo Monitar 4 =} (O—
- 52 Simbolos
: ED”_F'f”radmé' 3 208 102,08
H eqistro de Errar
D reg ; 5 —ii} Oo—
E '@' Instrucciones de expansidn
i % Esz;:as 4 208 10211
=% Prog ) 3 I
= @ MuevoProgramal En ejecucion
- 52 simbolos =

B SE[E?E:II‘I] B i
@ Secdidn 2 1 i | 1 B

| _Prq_:,:acto_f x| Mombre: | Direccion o valar: [2.00 Comentarin:
fx] | Mombre de PLC | Mombre Direccion | Formatoftipo de datos LUso FB Walor | walor (binaria) Camen. ..

ASi_ 101.01 BOOL {OnfOFf Contacta) 1]

ASi_ 1 WORD (Hexadecimal, Canal) 000C Hexadecimal 000 0000 0000 1100

ASi_ 0z WORD (Hexadecimal, Canal)y 0070 Hexadecimal Q000 0000 0111 0000

ASI_ 101 WORD (Hexadecimal, Canal) 0000 Hexadecimal 0000 0000 0000 ao00

AT, sheett A sheetz J, sheeta [ 1K | »
Pulsar F1, para Ayuda =i ik [ linea de programa 0 (0, 0) | ]

P [ [
l"-' Inicio M entrenador - CX-Frog, .. T Entrenadar de comun. . & critrenador
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c) ASIGNACION DE DIRECCIONES A LOS ESCLAVOS CON LA
“PROGRAMADORA-DIRECCIONADORA”.

e Conectamos el automata con la unidad maestra ARM21 y la fuente de
alimentacion AS-i.

e Pinchamos el cable de la programadora al BUS AS-i.

e Conectamos la programadora con la tecla ADR.

Si hay algun esclavo sin asignar direccién, aparecera en el display F2.
En la unidad ARM21 parpadeara el led 0 y se indicara el error en el led CER.

ARM21 | o}
ERR APF CER
AUP CM

012345867

g8 9 101112131415

Con la tecla MODE, pulsamos hasta que aparezca la indicacion ADDR RD 00.
Aparecera parpadeando el 0, indicando que tenemos seleccionado el esclavo 0.
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La programacién de los esclavos se puede hacer con todos ellos pinchados en el BUS,
pero es aconsejable, las primeras veces, tener solo pinchado el esclavo a programar o
redireccionar. Hay que tener en cuenta que nunca dos esclavos pueden tener la misma
direccion.

Para que tenga efecto la nueva asignacion de direcciones, en la unidad maestra hay que
poner a OFF el interruptor 5 “MOD”, ya que cuando estad a ON esta en modo protegido.

= —~»ON
SET
MOD

RSV

CH

w2 lp2|a OV
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Y por Gltimo para que quede memorizada la nueva situacién, pasar el interruptor 6 SET
a ON, y nuevamente dejarlo en OFF.

- ARM21 | CH

RUN

ERR APF CER

+16 AUP CM

0T 23456187

B 9 101112131415

Ejemplo de instalacidn de tres esclavos AS-i con la asignacion de direcciones 4, 5y 6.

, | AS-i
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d) CARACTERISTICAS TECNICAS DE LOS MODULOS
(ESCLAVOS) UTILIZADOS:

AS| AM 08 F EEAA optische Montagehilfe

optical mounting help
AS-INTERFACE Anwendermodul
mit Zusatzversorgung lUber EEMS

AS INTERFACE user module with { '
auxiliary power supply (EEMS) | -1
2 Einginge 2 inputs, 100 mA I lokz {73
2 Ausginge 2 outputs, 2 A I "
Profil S-3.0 {E/A.ID Code) 4 i !
Profile S-3.0 (I/O.1D Code) o 0-3 | |
Slaveadresse: 0 {voreingestellt) Ira 04 |
Slave address: 0 (before installing) b Do
i
optische Steckhilfe AS-i Eingang input 1-1/1-2:
optical plug-in help 1 "+"Versorgung supply
2 Signaleingang signal input
Rundsteckverbinder | \ 3 "-"Versorgung supply
Round connector - y 4 Signaleingang signal input
M12x 1 Yo I
! ! AS-i Ausgang output 0-3/0-4:
4 1 nec
2 n.c
3 "—"Versorgung supply
4 "4+* geschaltet switched
ART1-0D04C optische Montagehilfe
optical mounting help
AS-INTERFACE Anwendermodul s,
mit Zusatzversorgung liber EEMS
AS INTERFACE user module with
auxiliary power supply (EEMS)
4 Ausgange 4 outputs, 2 A, PNP g
Profil $-8.0 (E/A.ID Code) Pawsn-";‘
Profile §-8.0 (I/0.ID Code) Dy =
. I B I o 1% ]
Slaveadresse: 0 (voreingestelit) i
Slave address: 0 (before installing) ‘ 0‘-‘}',7“
58 N
optische Steckhilfe AS-i Ausgang output
aoptical plug-in help e 0-1/0-2/0-3/0-4:
af 1:é2n.c.
Rundsteckverbinder | 2 ne.
Round connector f 3 "—"Versorgung supply
Mi12x 1 W 4 "4+" geschaltet switched

+ IINT=-T+]IIN]=

| Sy

!3-wire only

O
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